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Digitalna videokamera nepretrzite a
neunavne sleduje rastliny pred strojmi In-

row a Inter-row. Zabezpecduje tym

vyrovnany a vysoky vykon po cely den.

PRECIZNOST =
FINANCNE USPORY

Stroje GARFORD mbézu byt vybavené
aplikatorom agrochemikalii. Zostava
obsahuje vpredu, alebo vzadu nesenu
nadrz s 12V elektrickym c&erpadlom a
nastavitelnymi tryskami (napr. pasova

aplikacia post-emergentnych herbicidov).

Vysoké naklady v kazdodennom Zivote
polnohospodara predstavuju aj hnojiva.
Precizna aplikacia granulovanych, alebo
tekutych hnojiv do riadkov Vam pomoze
efektivnejSie vyuzivat VasSe financné

prostriedky.

Robotizované pleCky a okopavace
GARFORD Inter-row a In-row

Rychle, efektivne a ekonomické
niCenie burin!

Riadenie ple¢ky Garford Inter-row prevzal z [ludskych ruk
pocitacom riadeny systém RoboCrop. RoboCrop riadi plecku
velmi presne pri vysokej rychlosti. Rastliny pred strojom sleduje
digitalna kamera. Obraz je preskimany pocitaom, aby sa nasli
miesta s vy$Sou a pravidelnou koncentraciou zelenych pixelov
(vztahuju sa na riadky rastlin) vyuzivajuc naprogramované
informacie z nastavenia riadkov. Na obrazovke stroja sa zobrazi
uz pocitatom prispdsobena mriezka. Tato informacia je dalej

Vysledkom Sirokého rozhfadu Robocrop spracovand, aby sa pleCka dostala na presny stred riadkov

dokaze presne sledovat riadky aj v pomocou hydraulického prieéneho posunovaca.
riedSich rastlinnych riadkoch

Vhodné na ornu pédu aj do
zahradnictva

Robocrop je velmi presny aj pri vysokej
pracovnej rychlosti

Kedze sa Robocrop pozera na viacero
riadkov, dokaze vzdy dodrzat vysoku
presnost’ aj pri vy$Sej naplave burin
InStalacia naradia pred alebo za traktor
Znizuje mnozstvo pouzitej agrochémie

Vysoké plogné vykony do 10 ha/hod. Kombinacia pre 12 riadkov cukrovej repy s konverziou na 8 riadkov kukurice.

Multiplikacny efekt prinaSa aplikator postrekov do riadkov ple¢kovanych plodin.

Kompletna likvidacia burin medzi riadkami
aj medzi rastlinami !

Robocrop In-row je zaloZeny na tej istej technoldgii ako aj Robocrop
Inter-row. Robocrop In-row pouziva digitalnu kameru na snimanie
rastlin pred pracovnym naradim. Po analyze nasnimanych obrazkov
informacie pouziva k horizontalne-mu riadeniu plecky a pre
individualnu synchronizaciu pleckovacich diskov. Pocita¢ neustale
upravuje rotacnu rychlost diskov, aby sa prispdsobovali variabilite

medzier medzi rastlinami.

Technicka charakteristika:
Systém je $pecidlne vyvinuty pre plodiny ako su
Salat, karfiol, kapustu, zeler, tabak a pod.

Vykon 2 rastliny za 1 sekundu v riadku, denny
vykon do 10 ha

1 kamera snima Sirku do 2 metrov, pre SirSie stroje
sa instaluje viecero kamier, respektive 3 kamery
podla potreby

Moznost vymeny rotacnych diskov podla velkosti
okopévanej plodiny

Presnost okopavania 96%
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